Gtic Veren Don

Japonya'nin Nagasaki Universitesi'nden
robotik arastirmacilari, bacaklarin kuvvetini
ve hareket giiclint olagantisti artiran bir
“giyilebilir robot” gelistirdiler. Ekibe
baskanlik eden makine mihendisi Shunji
Moromugi, “motorlu don” adini verdigi
dtizenekleri bacaklarina bagladiktan sonra
hi¢ zorlanmadan 16 kg'lik bir halterle 90
saniye icinde 90 kez ¢6melip dogruluyor. Bu
performansi saglayan, giydigi diizenek
icinde bulunan ve bacaklarinin ne yapmak
istedigini (bikiilip, dogrulmak) anlayan
bilgisayarl algilayicilarla, dizlerin her iki
tarafina yerlestirilen ve sikistirilmis havanin
akisiyla genisleyip biiziilen boruya benzer
yapay kaslar. Bu yapay kaslar, bacak ve
baldir boyunca uzanan, menteseli gelik
cubuklara bagl. Giyen kisi ¢cémelince,
bunlar da uzayip dizi daha da éne dogru
uzatmis gibi oluyorlar ve dogrulma eylemini
kolaylastiriyorlar.

Sistem séyle calisiyor: Bacaklar ve kalgalar
tizerine dagilmis bulunan kiictik
algilayicilar, kaslarin kasildiklar sirada
verdikleri sinyalleri 6lctiyorlar. Her birkac

Plastik Devreler

Mikroislemciler ve bilgisayar hafizalari
icin miilkemmel bir malzeme olmakla
birlikte, silikonun iki kusuru var: Birincisi,
sertligi. Tkincisiyse, yiiksek fiyat. Ama
Almanya’nin elektronik devi Siemens
firmasiyla, kaplama malzemelerinde
uzmanlasmis Kurz sirketi, birlikte bu
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milisaniyede bir, gerginlik 6lcerler ve
kullanicinin  bacaklarina saril kelepceler
tizerinde bulunan ultrasonik disk bicimli
algilayicilar, alttaki dokunun sertligini ve
yogunlugunu 6lctip, kablosuz iletisimle bu
bilgileri bir bilgisayara aktariyorlar.
Bilgisayar da verileri yorumlayip,
kullanicinin yapmak istedigi hareketi
deneysel veriler ve matematiksel

sorunlarin tizerinden gelmeye
hazirlaniyorlar. Ortaklasa kurduklari bir
sirket, plastik devreler tiretecek. PolylC
adli sirketin ilk goérevi, envanter
kayitlarinin giivenilir ve hizli bicimde
yapilabilmesi igin resimde goriilen seffaf
sayisal etiketleri tiretmek.
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modellerden yararlanarak kestiriyor ve
yapay kaslar1 yonlendiriyor.

Arastirmacilar, robot dondan yararlanarak
yorgunlugu azaltmay: ve daha ileride de
engellilerin ytirtimesini kolaylastirmay1
umuyorlar. Robotik enddstrisi uzmanlar1 bu
tir yardimcr diizeneklerin 5-10 yil icinde
ticari olarak uretilebilecegi gortstindeler.
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Sayisal Kontrolda Son
Nokta

Ister DVD caldirsinlar, isterse
otomobillerde otomatik vitesleri
degistirsinler, dijital kontrol sistemlerinin
ortak bir 6zelligi, kontrol ettikleri
mekanizmadan ayr1 bir devre tabani
tzerinde oturmalari.

Ancak, elektronik miihendislerine gore
sayisal beyinlerle elektrigin gilicliniin
birlesmesine yalnizca birkag yil kaldi.
Ornegin, giintimtizde bir basing
algilayicisindan yararlanan bir robot kol,
dokunma duyusuna sahip “elektronik
deri” ile kaplanabilecek.

Hollanda’da bulunan Royal Philips
Electronics firmasi, daha simdiden bu
hedefe yonelik bir yontem gelistirmis:
Tasarimcilar devreleri sert ytizeyler
tzerinde Urettikten sonra, bunlari ince ve
elastik tabakalar halinde kaziyorlar.
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