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Virtslerin Karanlik DNA’s1

Murat Yildirim

I¢imizde ve iizerimizde yasayan ve “biyom” olarak adlandirilan bakterilerin siniflandirilmasi,
aragtirmacilarin son zamanlarda yogunlastig1 konulardan biri. Bakterilerin bir kism1 hastaliklara sebep
olurken bir kismi1 sagligimizin devami i¢in 6nemli. Derimizde yasayan bakteriler de bir istisna degil.
Bu bakteriler normal sartlar altinda enfeksiyonlara kars: deri sagliginin korunmasina ve yaralarin

iyilesmesine yardimci olurken farkl sartlar altinda tam tersini yapabiliyor.

B enzer sekilde viicudumuzdaki vi-
riis popiilasyonlar1 “virom” olarak
adlandiriliyor. Viromlarmn mikrobiyom-
lar ve dolayisiyla insan saglig1 {izerinde
onemli etkisi var. Virom ve mikrobiyom
aragtirmalar1 kapsaminda viriis ve bakteri
DNAlarinin incelendigi ve siniflandirildi-
¢1 calismalar da yapiliyor. Viriislerin ge-
netik malzemesini incelemek kolay degil.
Ornegin insanin yiiziinden alinan bir sii-
riintlide insan ve bakteri DNAs1 arasinda
viriis DNASs1 bulmak kelimenin tam anla-

muyla samanlikta igne aramaya benziyor.
Pennsylvania Universitesinden Elizabeth
A. Grice'm liderligindeki arasgtirma grubu
en yeni tekniklerle deri {izerindeki viro-
mun genetik malzemesini aragtirarak so-
nuglarini ¢evrimici dergi mBioda yayim-
ladi. Viromdaki DNA virtslerinin (kalit-
sal Ozellikleri DNAda saklanan viriisler)
genetik malzemesi aragtirmacilar tarafin-
dan “karanlik madde” olarak adlandirildu.
Ciinkii viriislerde tespit edilen genlerin
%90’1ndan fazlasi veri tabanlarinda bulu-

Hassas Kavrayan Robotik Kol

namadi. Bu da bu genlerin biiyiik gogun-
lugunun daha 6nce viriislerde benzerine
rastlanmamis genler oldugu anlamina
geliyor. Dr. Grice “Sonuglar sasirtict. Vi-
riislerin genetik malzemesi hakkinda ok
daha fazla arastirma yapmak gerektigini
gosteriyor” agiklamasini yapt.
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Robotlar igin giiclii, hizli, akilli gibi pek ¢ok sifat kullaniriz. Narin ya da hassas sézciikleri ise herhalde
bir robot i¢in kullanacagimiz en son sézciiklerden olurdu. Ancak bir robotta bu 6zelliklere neden
ihtiyacimiz olur ki, demeyin. Kirilgan, ince ya da yumusak bir nesneyi tutmasini isterken bir robottan
bekleyecegimiz ilk 6zellikler bunlar olabilir. Clinkii bir ¢ok nesneyi kirmadan, dékmeden, onlara
zarar vermeden tutmak ve kavramak, giintimiiziin robotlar1 i¢in zor bir islem.

Bilgisayar Bilimleri ve Ya-
pay Zeka Laboratuvarrn-
dan bir aragtirma ekibi bu sorunun ¢ozii-
mini alternatif bir malzemede bulmus:
Silikon. Silikon malzemeden 3 boyutlu
yazici yoluyla iirettikleri robotik kolun
i¢ parmaginda 6zel algilayicilar var.
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Bu sayede robotik kol, nesnenin biiyiik-
ligtinii ve bicimini tahmin ederek bir yu-
murta kadar kirilgan ve bir CD kadar ince
seyleri, onlara zarar vermeden tutabiliyor.

Arastirmacilar bunu, gérme engelli bir
insanin bir seyi tutarken onu hissedebilme-
sine ve tuttugu seyin ne oldugunu tahmin
edebilmesine benzetiyor. Bu ¢aligmayla da
robota buna benzer bir algilama ozelligi
kazandirmaya calistiklarini belirtiyorlar.

“Yumusak robot” olarak da bilinen bu
tiir robotlar bilinen geleneksel “sert robot-
lardan” farkli olarak kagt, silikon, lif gibi
malzemelerden yapiliyor. Belirgin bir bigi-
mi olmayan nesneleri kavrama, daha kii-
¢iik alanlara sigma ve carpisma gibi kaza-
lar1 zararsiz atlatabilme bakimindan diger
robotlara gore daha olumlu 6zellikleri var.

Arastirmacilar, yumusak robotlarin
nesnelerin seklini ve yerini kesin olarak
tespit etmek konusunda yine de yeterin-
ce hassas olmadigini soylityor. Bundan
sonraki hedeflerinin ise bilinmeyen bir
nesneye tipki insan gibi yaklasan yani
nesnenin ne kadar biiyiik ya da kiigiik
oldugunu, bi¢imini, onu nasil tutmasi
gerektigini hic tereddiit etmeden, hatasiz
tespit edebilen bir robot gelistirmek oldu-
gunu belirtiyorlar.

Robotun nasil ¢alistigini gormek igin
asagidaki internet sitesini ziyaret edebilir-
siniz.

http://phys.org/news/2015-10-soft-
robotic-wide-array.html


http://phys.org/news/2015-10-soft-robotic-wide-array.html
http://phys.org/news/2015-10-soft-robotic-wide-array.html

