Robot Kopek Bir
Saatte Yurumeyi
Ogreniyor

Ozlem Ak

Dort ayaklt bir robotun
tokezlemeden yurimeyi
0grenmesi sadece bir saat
surdd, bu da kabaca yeni
dogan taylarin ihtiyag
duydugu stire kadardt.
Almanya, Stuttgart'taki
Max Planck Akillu
Sistemler Enstitisinden
Felix Ruppert ve

Alexander Badri-Sprowitz,

Morti adlt yarum metre
yuksekligindeki robotu
tasarladilar ve ona
Onceden programlanmis
bir yurtiyus yaptirmak
yerine kendi kendine
yurimeyi 6grenme sanst
verdiler.

Morti, robotun bacaklart
hakkinda fazla bilgiye
sahip olmayan bir
yapay zeka algoritmast
tarafindan kontrol
ediliyor. Yapay zeka,
bazt hayvanlarin
omuriliklerinde bulunan
ve kaslarint tahmin
edilebilir bir ritimde
kasarak yurtumelerine
yardunct olan noéron
aglarin taklit ediyor

ve Morti'nin izlemesi
icin yurtime talimatlar
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olusturuyor. Ardindan,
robot distiigiinde

ve zeminle temasint
kaybettiginde sinyal veren
ayak sensorlerinden
gelen degerlendirmelere
gore gerekli

ayarlamalart yapiyor.
Ruppert, baslangicta
Morti’nin distigun,
yuvarlandigint ancak
yaklasik bir saat

sonra yapay zekanin
yurimenin en iyi yolunu
buldugunu belirtiyor.
Yapay zeka, her bir bacak
hareketinin ayrintilarint
Onceden hesaplamak
yerine kendi kendine
O0grenmesine imkan
tantyarak Morti yurtimeyi
Ogrenirken enerji
tiketimini azaltabiliyor.
Cunkd her bir hareketi

hesaplamak ¢ok fazla enerji
tliketebiliyor. Bu sekilde, bir
saatlik 6grenme stirecinin
sonunda, ilk basladigt
zamana gore %42 daha az
enerji kullanarak yurtyor.
Morti'nin streci, yavru
hayvanlarin hareket etmeyi
O6grenme seklini taklit
ediyor, onlar da deneyerek
ve baslangicta tokezleyerek
kaslarunt kullanmanin en
verimli yolunu buluyorlar.

San Antonio'daki Texas
Universitesi'nden
Dhireesha Kudithipudi,
yapay zekalarin genellikle
belirli bir gorevi ¢ok iyi
O0grenebildigini ancak
ortam degistiginde
ayarlarint yeniden kalibre
edemediklerini sOyluyor.
Morti'nin hareketlerini
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surekli olarak ayarlamaya
dayanan tasarumai ise

bu konuda daha iyi
performans gosteriyor.
Ohio, Case Western
Reserve Universitesinden
Hillel Chiel, hayvanlarin
beyinlerinin
0grenmelerine yardimct
olan yaptlar ve bilgiler
icerdigini, baz1 yapay
zeka uygulamalarinin
hayvan benzeri
0grenmeyi taklit
edebildigini ancak

yapay sinir sistemlerinin
hentiz o kadar karmasik
olmadigint séyliyor.
Ruppert ve ekibi Morti'yi
daha hayvansal bir robot
hdline getirmek icin daha
fazla sensor ve hareket
araligi eklemek icin
calismalarum surdurayor. H





