Houston Universitesi’nden

bir arastirma ekibi

esneyebilir elektronik

malzeme alaninda yaptiklart
atitluim acikladu. Science Advances
dergisinde yayumlanan
calismaya gére uzunlugunun
%50’si kadar esneyebilen bu
malzeme robotlarda yapay deri
olarak kullanulabilecek.

Boylece robot eliyle

dokundugu nesnenin stcakligun
algilayabilecek. Ayrica bu
malzeme yeni biyomedikal
cthazlarn gelistirilmesinde de
pek ¢ok avantaj saglayacak.
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rastirma ekibinden ma-

kine muihendisi Y. Dog.

Cunjiang Yu organik
ve inorganik yart iletkenlerin
pek cogunun mekanik olarak
esnek olmadigini, kendilerinin
gelistirdigi kaucuk formunda-
ki ilk yar iletken malzemenin
devre ve sensor islevi gordigu-
nu belirtiyor. Yu ve meslektas-
lart esneyebilen bu malzemeyi,
ince yart iletken nano olgekteki
(insan sa¢inin binde biri kalin-
liginda) telleri polidimetilsilok-
san (PDMS) denilen ve yaygin
olarak kullanilan silikon bazl
bir organik polimer c¢Ozeltisi
ile karistirarak elde etmis. Bu
karisumt 60 derecede kuruttuk-
larinda, elektrik akumt tastyan
milyonlarca nano telin gémuli
oldugu esnek malzemeyi elde
etmisler. Buyuk olcekte de ha-
zirlanabilen malzeme bir cesit
kauguk bazlt murekkep olarak
da kullanilarak cesitli nesne-
lerin ¢ boyutlu baskilarinin
yaptmasint mumkin kulyor.
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Bu malzemenin robotlarda-
ki uygulamast ise hayli ilging.
Elektronik yapay deri olarak
kullantlabilecek bu malzeme sa-
yesinde robot ¢evresindeki pek
¢ok seyi hissedebilecek. Yu ve
meslektaslart deneylerde elekt-
ronik yapay derinin bir bardak
suyun sicakligint dogru algila-
yip alglayamadiun test etti.
Arastirmacilar serit haline getir-
dikleri malzemeyi robotik elin
parmaklarina uyguladi. Elekt-
ronik deri, robotun parmaklar
biikildiigiinde farkl elektriksel
sinyaller Ureten bir sensor gibi
calistyor. Elektronik yapay deri
robot ele gonderilen bilgisayar
sinyallerini Amerikan isaret dili-
ni temsil eden parmak hareket-
lerine cevirebiliyor.

Diinyanin her yerindeki a-
ragturma laboratuvarlarinda bi-
lim insanlart esnek elektronik
cihazlar tretmek icin cesitli
¢6zlimler artyor. Bazi teknoloji-
lerle esnek kaliplara kii¢lik ada-
ciklar seklinde gomulmiis ince

transistorler ya da esneyebilen
polimer yart iletken malzeme-
ler gelistiriliyor. Ancak bu yeni-
liklerde seri tretim zorlugu ve
ylksek maliyet gibi zorluklarla
karsulasiliyor. Ayrica elektron ile-
tim verimliliginin diistik olmast
da diger bir sorun.

Bu son arastirma bu prob-
lemlerin ortadan kalkmasint
saglayacak gibi gériintiyor. Aras-
tumactlar sifirdan baslayp ¢ok
Ozellikli bir polimer kesfetmek
yerine blyuk olgekte seri tireti-
lebilecek ve esnek bir yart ilet-
ken malzeme gelistirmek icin ti-
cari a¢idan uygun, maliyeti di-
stk alternatiflere yoneldi. Yu ve
ekibi gelistirdikleri malzemenin
elektronik performansint ar-
turmak ve malzemeye %50’den
daha fazla esneyebilme Ozelligi
kazandirmak icin yeni testlere
basladt bile. B
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