Robot, sensarleri ile cevresini algilayan, algiladiklarini yorumiayan,
hunun sonucunda karar alan (yapay zeka), karar sonucuna gore davranan,
hareket organiarim ¢calistiran veya durduran elektromekanik bir cihazdir.

Robotlar dogrudan bir operatiriin kontroliinde ¢cahisabildikleri
gihi hir bilgisayar programinin kontroliinde énceden programlanmis

girevieri de yerine getirehilir.

Rohotik bilim dali, bazi gorevier

icin insamin yerini tamamen alabilecek,
bazi girevler icin de insanlara yardim
edebilecek sistemlerin hazirlanmasiyla
ilgili calismalar kapsar. Robot endiistrisi
ve teknolojisinin temellerini

makine ve mekatronik miihendislidi,
elektik ve elektronik miihendisligi,
hilgisayar ve denetim hilimi olusturur.

Diinyadaki rohotlarin yaklasik
yansi Asya'da, %32’si Avrupa'da,
%16’s1 ABD'de ve %11 de
Avustralya ve Afrika'da bulunuyor.
Tiim rohotlarin %40'1ise

Japon yapim.
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Kullanim Alanlari

(otomotiv, montaj, sondaj, kaynak,
boyama, bakim, tamir, malzeme
tasima, depolama, kalite kontrol,

(imha etme, gézlem yapma, patlayici
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Tip ve saglk sistemleri
(teshis, tedavi, rehabilitasyon,
protez, robotik ortezler ve
disiskeletler)

Egitim ve arastirma

Tarim endiistrisi
(hasat, Uriin isleme, siniflandirma,
paketleme, kalite kontrol)

Arama ve kurtarma
(arkeolojik kazilarda, yanginda,
depremde, maden kazalarinda,
radyoaktif ve zehirli
ortamlarda calisan robotlar)

Eglence, kisisel ve hobi amach
(kendin yap robot kitleri,
oyuncaklar, ev ve bahge islerine
yardimci robotlar)

RoboCUP

Cheetoh
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Bir mekanizmanin robot olarak adlandirilabilmesi icin dort temel kisim icermesi gerekir:

® Robotun cevresindeki verileri algilayabilmesi icin gerekli algilayicilar

® Verilerin toplanmasini ve kontrolii saglayan elektronik devreler
® Algilanan verileri kullanarak robotun amacina uygun matematiksel ve mantiksal islemler ile karar verme

isleminin gerceklesmesini saglayan bir program (robotun mikrodenetleyicilerine yiiklenecek algoritma)
® Verilen kararlar dogrultusunda gerekli hareketleri gerceklestirebilecek bir mekanik diizenek

Yapay Zeka

Robotlarin Tarihi

[ nsan zekasina 0zgu olan algilama, 6grenme, cogul kavramlari

baglama, diistinme, fikir yirtitme, sorun ¢6zme, iletisim kurma, ctkarim
yapma ve karar verme gibi yiiksek bilissel fonksiyonlari ve otonom
davranislar sergilemesi beklenen yapay bir isletim sistemidir. Bu sistem
ayni zamanda insanin diisinme yontemlerini analiz ederek bunlarin
benzeri yapay yonergelerden tepkiler tiretebilmeli (eyleyici yapay zeka)
ve bu tepkileri fiziksel olarak disa vurabilmelidir.

1921

Karel Capek yazdigi “Rossum’un Evrensel
Robotlan”isimli eserde Cekce

“zorunlu hizmet” anlamina gelen “robot”
kelimesini ilk defa kulland.

1926
ilk elektro adam Televox mekanik gozleri ve
yiiksek sesle carpan kalbiyle boy gdsterdi.

1928-1939

Uzaktan kumanda veya sesle kontrol
edilebilen, konusabilen, basini ve ellerini
hareket ettirebilen ilk insansi robot
modelleri tasarlandi

(Eric, Gakutensoku ve Elektro).

1942

Robotik kelimesi ilk defa Isaac Asimov'un
bilim kurgu robot serisi hikayelerinden
Runaround'da kullanildi. insanla robot
arasindaki ahlaki ve hukuki iliskinin temelini
olusturan“U¢ Robot Yasasi” olusturuldu.

1948-1949

ilk otonom, ii¢ tekerlekli robotlar
Elmer ve Elsie iiretildi.

U¢ Robot Yasasi

ET Bir robot hicbir sekilde insanogluna

zarar veremez veya pasif kalmak

suretiyle zarar gérmesine izin veremez.

7] Bir robot kendisine insanlar
tarafindan verilen komutlara

1. kuralla gelismedigi stirece itaat
etmek zorundadir.

] Birrobot 1. ve 2. kurallarla
celismedigi stirece kendi varhgini
korumak zorundadir.

1954
Programlanabilen ilk robot kol sanayide
kullaniimak iizere tasarlandi.

1961
ilk endiistriyel robot olan UNIMATE General
Motors'un otomobil fabrikasina kuruldu.

1970
Yapay zekaya sahip ilk hareketli robot
Shakey iretildi.

1986
Robotlar egitim amacli kullanilmaya baglandi
(LEGO).

1997
ilk Robotik Diinya Futbol Kupasi
RoboCup Japonya'da gerceklestirildi.

1998
ilk biyonik kol gelistirildi.

1998-1999

Kullanicisinin davranislarina gore
karakteri bicimlenen ilk robot oyuncaklar
AIBO ve Furby iiretildi.

Roomba

2000

Honda yiiriiyen, konusan, dans eden,

sarki soyleyen yeni nesil insansi robot ASIMO
serisinin ilkini iiretti.

2002
ilk robot siipiirge Roomba evlerde
kullaniimaya baglandi.

2007
Masa tenisi oynayan insansi robot
TOPIO tasarlandi.

2012

Gezgin uzay robotu Curiosity Marsa inerek
incelemelerine basladi. Diinyanin ilk
etkilesimli tiretim robotu Baxter gelistirildi.

2014

Saatte yaklasik 6 metre hizla kosan ve
en hizli dort ayakl robot olan
Cheetah gelistirildi.
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